Algoritam Levenberg-Marquardt

Oznake:
* G(x) - zadana vektorska funkcija (sustav nelin. jdb i)
* J(x) - Jacobijeva matrica
* F - kumulativna funkcija greske, F = (g (x) 2
* Xo-po <cetnato <cka
* g, & - preciznost za uvjet zaustavljanja
*  kmax- Najve  ¢i broj iteracija
* T-parametar za po &etno prigusenje (obicno 10 2)

LIV( Xo, 811 821 kI’TBX)

k=0;
v=2;
X=X o

A=Jx) TJIX);
g=Jx) T GX);

gotovo = (|g| w < €);
u= t*max{a ; }// Tobicno 10 3
dok je ((gotovo =false) i (k <k max))
{
k=k+1,
rijesi: (A + pl) Ax =-g;

akoje (| Ax] < & (X + €,)) onda
gotovo = true;

ina ce
{
X novi =X+ AX
p = (F(x) - F(x novi )) 1 (0.5* axT(uax-J(x) T G(X));
ako je ( p>0) //korak je prihvatljiv
{ X=X novi »
A=Jx)  TIX);
g=J(x) T G(X);
gotovo = (|g| » S €1);
u= p*max{1/3,1-(2 p-1) 3%
v=2
}
ina ce /I korak nije prihvacen
{
H= p* v
v=2* ;
}
}




