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1. Uvod 3. Optimizacijski model

Integracija  obnovljivih  1zvora MjesSovito cjelobrojni linearni optimizacijski okvir za planiranje 1 estimaciju dugoro¢ne fleksibilnosti,
energije (OIE) je vazan cilj EU jer se odredivanje potencijala 1 vrijednosti fleksibilnosti usluga vise-energijskih mikromreza te za operativno
time povecava udio proizvodnje uz upravljanje temeljeno na korekcijskom planiranju kratkoro¢nog optimalnog pogona jedinica s
nultu razinu emisija blizu krajnjih pomicénim horizontom

korisnika. Pasivna integracija moze r Koridten i T del . ok t
dovesti do znacajno velikih iznosa oristenjem optumiZacljSKOg modeia vise-energljskog sustava, uz

investicija i problema u mrezi. Stoga odgovarajuci upravljacki okvir, moguce je zadovoljavajuce analizirati utjecaj

prociena  potencijalnih  koristi | razliCitih elemenata na fleksibilnost te poboljsati indikatore pogona. |
fleksibilnosti  pogona  razlicitih

tehnologja ~ u razini  lokalnih [ Ucinkovito upravljanje preduvjet ostvarivanja potencijalnih dobrobiti! ]
zajednica predstavlja vrijedan iskorak

prema uspjesnoj integraciji OIE.
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Simulacija pogona I sudjelovanja u trziSnim aktivnostima trzista elektricne energije ,,dan- unaprijed” modularnog vise-energijskog sustava
temeljenom na izradenom matematickom modelu 1 upravljanog razvijenim algoritmom korekcijskog upravljanja s pomi¢nim horizontom.
RjeSavanje problema optimalnog dimenzioniranja jedinica u odnosu na neiskoriStenu energiju, troSkove pogona i ostvarenu fleksibilnost.
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VisSe-energijski sustavi kao rjesenje lokalne

Integracije obnovljivih 1zvora energije!
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Dijagram toka korekcijskog upravljackog algoritma
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